Uberwachung der wirklichen Positionen der
Drehscheibe, Segmentdrehscheibe oder
Schiebebiihne UND Uberwachung, ob Biithne
steht

Wir haben uns die Frage gestellt, ist es notig und maéglich, die Positionen von Drehscheibeplugin-
autotooltip__default plugin-autotooltip_bigDrehscheibe/Schiebeblihne/Segmentdrehscheibe

Drehscheibe

Unsere Drehscheibe im BW Phillipsburg ist eine Marklin Drehscheibe 7686. Sie wird mit einem LTD-
Decoder ["TT-DEC von Littfinski"] auf Basis von DCC (Digitalzentrale ,Schalten”) angesteuert. Die
Fahrbefehle fur die Loks kommen von der Digitalzentrale, Segmentdrehscheibeplugin-
autotooltip__default plugin-autotooltip_bigDrehscheibe/Schiebeblihne/Segmentdrehscheibe

Drehscheibe

Unsere Drehscheibe im BW Phillipsburg ist eine Marklin Drehscheibe 7686. Sie wird mit einem LTD-
Decoder ["TT-DEC von Littfinski"] auf Basis von DCC (Digitalzentrale ,Schalten”) angesteuert. Die
Fahrbefehle fur die Loks kommen von der Digitalzentrale oder Schiebebuhneplugin-
autotooltip__default plugin-autotooltip_bigDrehscheibe/Schiebeblihne/Segmentdrehscheibe
Drehscheibe

Unsere Drehscheibe im BW Phillipsburg ist eine Marklin Drehscheibe 7686. Sie wird mit einem LTD-
Decoder ["TT-DEC von Littfinski"] auf Basis von DCC (Digitalzentrale ,Schalten”) angesteuert. Die

Fahrbefehle fur die Loks kommen von der Digitalzentrale zu Uberwachen und zurickmelden bzw .
auszuwerten.

Uberlegung

In manchen Situationen stimmen die Positionen der erwarteten Stellung der Drehscheibeplugin-
autotooltip__default plugin-autotooltip_bigDrehscheibe/Schiebeblihne/Segmentdrehscheibe

Drehscheibe

Unsere Drehscheibe im BW Phillipsburg ist eine Marklin Drehscheibe 7686. Sie wird mit einem LTD-
Decoder ["TT-DEC von Littfinski"] auf Basis von DCC (Digitalzentrale ,Schalten”) angesteuert. Die
Fahrbefehle fur die Loks kommen von der Digitalzentrale, Schiebebihneplugin-autotooltip__default
plugin-autotooltip_bigDrehscheibe/Schiebeblihne/Segmentdrehscheibe

Drehscheibe

Unsere Drehscheibe im BW Phillipsburg ist eine Marklin Drehscheibe 7686. Sie wird mit einem LTD-
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Decoder ["TT-DEC von Littfinski"] auf Basis von DCC (Digitalzentrale ,Schalten”) angesteuert. Die
Fahrbefehle fur die Loks kommen von der Digitalzentrale, Segmentdrehscheibeplugin-
autotooltip__default plugin-autotooltip_bigDrehscheibe/Schiebeblihne/Segmentdrehscheibe

Drehscheibe

Unsere Drehscheibe im BW Phillipsburg ist eine Marklin Drehscheibe 7686. Sie wird mit einem LTD-
Decoder ["TT-DEC von Littfinski"] auf Basis von DCC (Digitalzentrale ,Schalten”) angesteuert. Die
Fahrbefehle fur die Loks kommen von der Digitalzentrale NICHT mit der realen Stellung Uberein. Wie
kann das geschehen? Die Drehscheibeplugin-autotooltip__default plugin-
autotooltip_bigDrehscheibe/Schiebebuhne/Segmentdrehscheibe

Drehscheibe

Unsere Drehscheibe im BW Phillipsburg ist eine Marklin Drehscheibe 7686. Sie wird mit einem LTD-
Decoder ["TT-DEC von Littfinski"] auf Basis von DCC (Digitalzentrale ,Schalten”) angesteuert. Die
Fahrbefehle fur die Loks kommen von der Digitalzentrale, ...

e wird von Hand weitergedreht

e wird gesteuert, wahrend TrainController nicht in Betrieb ist
e kommt, warum auch immer, nicht am richtigen Ziel an

* usw.

Abhilfe wére z.B. das Uberwachung der Position der Biihne, am besten auch bei der
Drehscheibeplugin-autotooltip__default plugin-
autotooltip_bigDrehscheibe/Schiebebihne/Segmentdrehscheibe

Drehscheibe

Unsere Drehscheibe im BW Phillipsburg ist eine Marklin Drehscheibe 7686. Sie wird mit einem LTD-
Decoder ["TT-DEC von Littfinski"] auf Basis von DCC (Digitalzentrale ,Schalten”) angesteuert. Die
Fahrbefehle fur die Loks kommen von der Digitalzentrale direkt Gber Reedkontakte, die auf S88-

Eingange geschaltet werden. Uber dieses Verfahren kann man sogar auswerten, auf welcher Seite
gerade das Maschinenhaus steht, da der passende Magnet genau unter diesem montiert wird.

Umsetzung in TrainController

Der Prozess dazu

Der Ablauf in TC:

e Buhne steht an einer Position.

e S88-Rlickmelder wird Uber Magnet/Reedkontakt ausgeldst.

e Die ,erwartete” Position der Drehscheibeplugin-autotooltip__default plugin-
autotooltip_bigDrehscheibe/Schiebebihne/Segmentdrehscheibe

Drehscheibe

Unsere Drehscheibe im BW Phillipsburg ist eine Marklin Drehscheibe 7686. Sie wird mit einem
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LTD-Decoder ["TT-DEC von Littfinski"] auf Basis von DCC (Digitalzentrale ,Schalten®)
angesteuert. Die Fahrbefehle fur die Loks kommen von der Digitalzentrale wird in eine Variable
geschrieben

¢ Die ,tatsachliche” Position des Reedkontakts (588-Melder) wird ausgelesen

* Ist eine Ubereinstimmung vorhanden, passiert nichts. Es wird gemeldet, dass die
Drehscheibeplugin-autotooltip __default plugin-
autotooltip_bigDrehscheibe/Schiebebihne/Segmentdrehscheibe

Drehscheibe

Unsere Drehscheibe im BW Phillipsburg ist eine Marklin Drehscheibe 7686. Sie wird mit einem
LTD-Decoder ["TT-DEC von Littfinski"] auf Basis von DCC (Digitalzentrale ,Schalten®)
angesteuert. Die Fahrbefehle fur die Loks kommen von der Digitalzentrale die richtige Position
hat. Ein Befahren der DrehbUhne durch Lokomotiven wird maglich.

« Ist KEINE Ubereinstimmung vorhanden, wird die Biihne soweit - Step-by-Step- gedreht, bis
realistische Position auf erwartete Position trifft.

Die Berechnung des DELTAS

Wir brauchen eine kreisférmige Differenz, also den kurzesten Weg zwischen zwei Positionen auf einer
Drehscheibeplugin-autotooltip__default plugin-
autotooltip_bigDrehscheibe/Schiebebuhne/Segmentdrehscheibe

Drehscheibe

Unsere Drehscheibe im BW Phillipsburg ist eine Marklin Drehscheibe 7686. Sie wird mit einem LTD-
Decoder ["TT-DEC von Littfinski"] auf Basis von DCC (Digitalzentrale ,Schalten”) angesteuert. Die
Fahrbefehle fur die Loks kommen von der Digitalzentrale mit 48 Gleisen.

Die Formel

1. Schritt: Differenz ermitteln

DS DELTA = DS IST - DS SOLL

2. Schritt: Priifen, ob der Wert > 24 ist

WENN DS DELTA > 24
DS DELTA normiert = DS DELTA - 48

3. Schritt: Priifen, ob der Wert < -24 ist

WENN DS DELTA < -24
DS DELTA normiert = DS DELTA + 48
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Beispiele

SOLL =3
IST = 47

Differenz: 47 - 3 = 44
44 > 24 - also: 44 - 48 = -4

- Die Drehscheibeplugin-autotooltip _default plugin-
autotooltip_bigDrehscheibe/Schiebebihne/Segmentdrehscheibe

Drehscheibe

Unsere Drehscheibe im BW Phillipsburg ist eine Marklin Drehscheibe 7686. Sie wird mit einem LTD-

Decoder ["TT-DEC von Littfinski"] auf Basis von DCC (Digitalzentrale ,Schalten”) angesteuert. Die
Fahrbefehle fur die Loks kommen von der Digitalzentrale muss 4 Schritte nach rechts.

Tabelle zur Drehscheiben-Differenz (48 Gleise)

Schritt|Mathematische Operation Wann anwenden? |Ergebnis

1 DS DELTA = DS_IST - DS _SOLL Immer zuerst Roh-Differenz

2 DS_DELTA_normiert = DS_DELTA - 48 |Wenn DS_Delta > 24 |Korrigiert nach unten
3 DS_DELTA_normiert = DS_DELTA + 48|Wenn DS_Delta < -24|Korrigiert nach oben

Beispiel in der Tabelle

Drehscheibeplugin-autotooltip__default plugin-
autotooltip_bigDrehscheibe/Schiebebiihne/Segmentdrehscheibe
ifhr'tt Schrtt Drehscheibe
SOLL|IST D.S IST - [2/3 Ergebnis
DS SOLL Unsere Drehscheibe im BW Phillipsburg ist eine Marklin Drehscheibe
- 7686. Sie wird mit einem LTD-Decoder ["TT-DEC von Littfinski"] auf
Basis von DCC (Digitalzentrale , Schalten*) angesteuert. Die
Fahrbefehle fiir die Loks kommen von der Digitalzentrale
44 > 24
3 47 |44 -> 44 - 48 -4
=-4
-35<-24
40 |5 |-35 ->-35+ |13
48 =13
Keine
10 |12 |2 Bedingung|2
erflllt
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